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Absiraci oi FR2794235 
Jack includes a linear potentiomeier with a 
connection (3) mat connects it to a meter 
positioned in the bottom (11 ) of the jack. The 
ccr^^'-ections io the meter ensure that ^^(' 
sensor (20) angular and iongitudina! posiiions 
are niaintaine'cTas is Ihe vA/ater-tighiness of the 
jack and sensor. 
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@ DISPOSITIF PERMETTANT DE CONNAITRE LA POSITION ET DE MESURER LES DEPLACEMENTS DU 
PISTON OU DE LA TIGE DE PISTON DANS LA CHAMBRE D'UN VERIN DU TYPE COMPRENANT UN 
CAPTEUR POTENTIOMETRIQUE RECTILIQNE LINEAIRE. 

(§) Dispositif (2) pemiettant de connaitre la position et de 
mesurer les d^ptacements du piston (14) ou de ia tige de 
piston (12) dans la chambre (15) d'un verin (1 ) du type com- 
prenant un capteurpotentiometrique rectitigne lineaire (20). 

II se caracterise en ce quMi comprend une interface de 
connexion (3) destinee a permettre la connexion electrique 
entre ledit capteur (20) et un appareil de mesure et apte a 
etre positionnee et maintenue (21) dans le fond (1 1) du ve- 
rin (1) et des moyens de connexion de ladite interface (3) 
audit capteur (20). ladite interface (3) assurant le maintien 
en positions angulaire et iongitudinale du profile rectlligne 
(21 ) du capteur (20) et des moyens d'etancheit^ (38). 
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La pr6sente invention a pour objet un dispositif 
permettant de connaitre la position et de mesurer le 
deplacement du piston ou de la tige de piston dans la 

chambre d'un verin. 

Le contrSle des positions et d6placements d'un 
piston ou de la tige de piston dans la chambre d'un v6rin 
est r6alis6 actuellement au moyen d'un capteur 
potentiomStrique rectiligne fournissant a un appareil de 
raesure-un signal 61ectrique qui est fonction de la position 
d'un curseur lie a I'objet mobile et dont les variations 
traduisent sa position et son deplacement. 

Le capteur comports d'une part un profile 
rectiligne maintenu axialement dans le corps du v6rin grSce 
h I'une de ses extr6mit6s logee dans le fond du vgrin de 
manifere a traverser le piston et la tige de piston et 
d'autre part un curseur, fix6 sur une bague enfil6e sur 
ledit profile et solidaire du piston, en contact permanent 
par frottement avec des pistes conductrices du courant 
relives chacune a une borne matallique, situee a 1 'extremity 
du profile logee dans le fond du verin. Chaque borne 
metallique est connectee h un fil eiectrique destin6e h Stre 
introduit dans un alesage pratique dans le fond du vfirin de 
manifere que son extremite libre se situe a l'ext6rieur du 
verin pour la connexion d'un appareil de mesure. Les pistes 
conductrices du profile forment ainsi un diviseur de tension 
dont la valeur de sortie varie en fonction de la position du 
curseur le long dudit profile et est proportionnelle h la 
position du piston. Enfin, une bague entoure I'extremite du 
profile logee dans le fond du verin de maniSre h creer une 
etancheite entre la chambre du verin et le milieu exterieur. 

Toutefois la mise en place du profile dans le 
corps du verin est rendue difficile du fait de la presence 
des fils eiectriques qu'il faut faire passer dans I'aiesage 
pratique dans le fond du verin, lequel aiesage comporte 
souvent une partie en angle droit accentuant cette 
difficulte. L' integration du capteur est done contraignante 
pour I'installateur et le temps de mise" en place est 
important ce qui augmente consid6rablement le prix de 
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revient du produit. xAi^-^ 

La prtsente invention a pour but de remedier a 
ces inconv^nients en prcposant un dispositif Pemettant de 
d^te^iner la position d'un piston ou de la tige de P ston 
d-un v^rin et le syst^e de connexion associ. per- tant 
d-int.,rer rapide^ent et avec una grande f.cxUte led.t 

dispositif dans le v6rin. 

Le dispositif selon la pr6sente invention 
per.ettant de connaitre la position et de mesurer les 
^placements du piston dans un verin est du type -mp-n-t 
un capteur potentiometrique rectiligne lin^aire destine a 
etre integre dans le corps dudit verin et se caract.rise 
essentiellement en ce qu'il comprend une -^erface de 

• ^««^.^n^P h oermettre la connexion electrique entre 
connexion destinee a permettie * 

ledit capteur et un appareil de mesure apte & etre 
positionn^e et niaintenue dans le fond du v.rin et des moyens 
de connexion rapide de ladite interface audit cap eur, 
ladite interface assurant le maintien en positions ^ngu^aire 
et longitudinale du profile rectiligne dudit capteur et des 

moyens d'4tanch«it«. 

L' interface peut avantaaeusement comporter des 

.oyens d^trompeurs informant I'installateur du sens de 
connexion de ladite interface avec le moyen de connexion du 

Dans un mode de realisation preferential de 
1. invention !■ interface est constituee d'une piece 
cylindrique et la connexion rapide entre ^ 
capteur est realise, au moyen d'une barrette, -"^ ^'J^^^ 
l.extremite du profile du capteur logee d«.s le fond du 
verin, comportant des fiches femelles destinees a recevoxr 
des broches metalliques soUdarisees » I'une des extrem tes 
de ladite piece permettant d' assurer le contact electrique 
entre ledit capteur et un appareil de mesure. 

Le maintien du profile dans le fond du verin 
peut etre realise aa moyen de deux broches de maintien 
solidarisees » la face d'extremite de l • interface comportant 
les broches de connexion eiectric^e, = '^^tlrl 

chacune, lors de la connexion electrique de cette dernxer. 
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au capteur, dans une encoche ou un trou pratique dans le 

profile du capteur. 

Le sens de connexion peut alors etre indiqu6 par 
la position relative des deux broches de maintien par 
rapport aux broches de connexion 61ectrique de 1' interface. 

Le support du curseur du capteur 
potentiom6trique est avantageusement associ^ a un dispos.txf 
d-encliquetage permettant la mise en place dudit support 
dans le piston du v6rin, aprSs la mise en place du profxlS. 
dans le verin. Ce dispositif d • encliquetage est constitu6 
d'un anneau d^formable reversible en mati^re plastique 
destine a etre enfile sur le profile, entre le support de 
curseur et le fond du v6rin, de manifere que, lors de 
1 •operation consistent S introduire le piston dans la 
chambre du vSrin et lorsque celui-ci arrive en but^e au fond 
du verin, 1' anneau et le support de curseur s'engagent en 
force dans un logement, m6nag6 a 1' entree de l-al^sage 
pratique dans le piston pour recevoir le profile, et soient 
maintenus dans ce dernier pour assurer un bon contact entre 
le curseur et les pistes conductrices du profile. 

Conformement h 1' invention r anneau est con?u de 
maniere a produire, lorsqu'il est en position dans 
ral^sage, une force suffisante pour lutter contra les 
efforts de frottement du curseur sur les pistes conductrices 
du profile tout en permettant au support dudit curseur de 
pouvoir glisser en rotation et lat6ralement sur la face 
d'appui du logement, sans jeu longitudinal. 

Selon une caracteristique additionnelle de 
1. invention r6tancheit6 entre la chambre du v6rin et le 
milieu ambiant est r^alisee par la structure de 1' interface. 

selon une autre caracteristique additionnelle de 
1- invention I'etancheite autour des broches conductrices de 
1- interface est r6alis6e par une technique de moulage ou par 
perle de verre fondue dans un corps en acier inoxydable. 

Les avantages et les caract^ristiques de la 
prdsente invention ressortiront plus clairement de la 
description qui suit et qui se rapporte au dessin annex6, 
lequel en repr6sente plusieurs modes de realisation non 
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limitatifs. 

- la figure la repr^sente une vue en coupe 
longitudinale d'un v6rin hydraulique 6quip6 du dispositif 

selon 1 ' invention. 

- la figure lb reprfisente une vue en coupe 

transversale du fond du v6rin. 

- la figure 2 repr6sente une vue en perspective 

partielle du dispositif selon 1' invention. 

- les figures 3a, 3b et 3c repr6sentent de 
maniere schematique les stapes du fonctionnement du 
dispositif d'encliquetage du support de curseur. 

- la figure 4a represente une vue de profil de 

1' interface de connexion. 

- la figure 4b represente une vue en coupe 
longitudinale de 1' interface de connexion. 

- la figure 4c represente une vue en plan de la 
face d 'extremity de 1' interface comportant les moyens de 
connexion au capteur potentiom^trique. 

- la figure 5 represente une vue en plan de 
I'extreraite du profile destinee a etre logee dans le fond du 
verin. 

Si on se reffere aux figures 1 et 2 on peut voir 
un verin hydraulique 1 constitue d'un corps de cylindre 10 
dont le fond est ferme par un flasque 11, formant le fond du 
verin, le flasque 11 destine & fermer 1' autre extreroite 
n'etant pas represente, un piston 12 muni de joints 
d'etancheite 13 et une tige de piston 14. 

On notera que pour les verins qui ne comportent 
qu'une tige de piston plongeur, le piston 12 peut etre 
remplace par un systfeme de guidage, et ne comporte pas 

d'etancheite. 

La position du piston 12 et de la tige de piston 
14 dans la chambre 15 du corps de cylindre 10 est determinee 
au moyen d'un dispositif de detection 1, objet de la 
presente invention. 

Le dispositif de detection 2 de la position du 
piston 14 est constitue d'un capteur ^otentiometrique 
rectiligne 20 comportant un profile 21 dont I'une des 
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extr^mites est log^e dans le fond" 11 du v6rin 1 de manifere 4 
maxntenir le profit 21 axialement- dans la chambre 15, 
laquelle extr^mite est connect^e Slectriquement a une pifece 
cylindrique 3, positionn^e et maintenue perpendiculairement 
au profile 21 dans un logement 3', pratiqu6 dans le fond 11, 
et permettant de relier le capteur 20 ^ un appareil de 

mesure, non repr6sent6. 

Un alesage 16 est pratiqu§ axialement dans 
rensemble piston 12 et tige de piston 14 pour recevoir le 
profile 21 qui comports a son extr6mite logee dans le fond 
11 du verin 1 une barrette 22 permettant de connecter 
electriquement 1 ' interface 3 au capteur 20. 

Le profile 21 coraporte de maniere connue sur 
toute sa longueur, non representees des pistes conductrices 
destinies a itre relives aux fiches femelles 23 de la 

barrette 22. ^ 
On peut voir 6galement un support de curseur 4 

loge dans une cavite 17, m^nag^e 'a I'entr^e de ralesage^l6 
du piston 12, supportant un curseur 42 en contact avec les 
pistes conductrices du profile 21. Le support de curseur 4 
est maintenu bloqu6 dans le logement 17 grace a un anneau 
40, represents sur la figure 2, en matifere plastique 
presentant une certaine eiasticite. 

Le support de curseur 4 est constitui par une 
bague 41 en materiau isolant du courant eiectrique, enfilfie 
sur le profile 21 ^ I'instar de 1' anneau 40, laquelle bague 
41 supports le curseur 42 assurant un bon contact eiectrique 

avec les pistes du profile. 

Les pistes du profile 21 et le curseur 42 
forment un diviseur de tension dont la valeur de sortie est 
.nesuree aux bornes de la barrette 22 par 1' appareil de 
mesure via la piece 3 formant une interface de connexion. 

Le potentiometre constitu6 par les pistes du 
profile sur lesquels se deplace le curseur 42 etablit done 
une relation de proportionnalite entre la valeur de la 
tension, par exemple, ou de la resistance mesuree aux bornes 
de la barrette 22 et la position du curseur -42 solidaire du 
piston 12 dont on veut traduire le d6placeiaent et/ou reperer 
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la position. 

On peut voir 6galement sur la figure 2 et sur 
les figures 4a et 4b et la figure 5 que la pifece 3 comporte 
des moyens de connexion 31 permettant de la connecter 
61ectriquement 2t la barrette 22 du profile 21 par 
embrochage, lesquels moyens de connexion 31 sont relies k 
des fils de connexion 32 pour la connexion h un appareil de 
mesure. Les moyens de connexion 31 se presentent sous la 
forme de trois . broches m6talliques 34 align^es et 
regulierement espacees, la broche centrale etant dispos6e 
dans I'axe de la pi6ce 30, et destinies h §tre introduites 
chacune dans une fiche feraelle 23 de la barrette 22. 

On peut voir que 1' interface 3 comporte 
figalement sur sa face d'extr6rait6 33 des moyens de connexion 
m6canique 35 avec le profile 21 se pr6sentant sous la forme 
de deux broches 36, s'6tendant perpendiculairement de I'une 
des faces d'extr6mit6 33 de la pifece 3, parall^lement aux 
broches conductrices du courant 34, et sont disposees de 
part et d' autre de ces derniSres. Les broches de maintien 36 
sont destinies a etre introduites dans des gorges 24 
pratiqu^es dans les parois laterales du profil6 21 pour 
positionner correcteroent le profile 21 et sa barrette 22 
dans le fond 11 et maintenir le profile 21 en position. 

En outre corame on peut le voir sur la figure 4c 
les deux broches 36 sont d6cal6es par rapport aux broches de 
connexion 61ectrique 34 pour servir de d6trompeur et donner 
^ I'installateur une indication sur le sens de connexion de 
1' interface 3 avec la barrette 22. 

L' interface de connexion 3 comporte une gorge 
peripherique 37 destin6e a recevoir un joint torique 38 
(figures 1 et 2) permettant de cr6er une 6tanch6it6 et une 
barriere de pression entre la chambre 15 du v6rin 1 et le 

milieu ambient. 

L'6tanch6it§ autour des broches conductrices 34 
peut §tre r6alis6e par exemple par une technique de moulage, 
pour des materiaux de type plastique, ou par une perle de 
verre fondue dans un corps en acier inoxydable ou autre. 

La pifece 3 est maintenue dans son logement 3' 
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pratique dans le fond 11 au moyen d'une but^e m^canique, non 
representee, rempSchant de scrtir lorsqu'on applique la 
pression h I'int^rieur du v6rin 1- 

On peut voir sur la figure lb qu'un joint 
torique 25 est plac6 autour de la barrette 22 pour ameliorer 
lemaintiendu profit dans le fond 11 duverin l. 

Si on se r^ffere maintenant h la figure 3a on 
peut voir que la mise en place du support de curseur 4 est 
effectu^e apr^s avoir mis en place, le profile 21 dans le 
fond 11 du verin 1 en enfilant I'anneau 40 et le support de 
curseur 4 sur le profile 21 puis en introduisant le piston 
12 dans la chambre 15 du v6rin 1 sur le profile 21 qux 
lorsqu'il vient en but6e contre le fond 11 du v6rin 1 a pour 
effet (figure 3b) d'engager en force I'anneau 40 et le 
support de curseur 4 dans le logement 17 du piston 12 pr6vu 

pour les recevoir. An 

Le logement 17 destin6 a recevoir I'anneau 40 et 
le support de curseur 4 possfede des dimensions diam^trales 
sensiblement 6gales ^ eel les de I'anneau 40 et une 
profondeur sensiblement egale a celle des deux epaisseurs 
r^unies de I'anneau 40 et du curseur 4 tandis que le bord 
externe 18 pr^sente une saillie 18's'etendant vers I'axe du 
piston. Ainsi I'anneau 40 se r^treint, du fait de son 
elasticity, au passage de la saillie 18', puis revient par 
extension, une fois dans le logement 17, en but4e contre le 
chanfrein interne 19 de la saillie 18' maintenant le support 
de curseur 4 en position dans le logement 17 (Fig. 3c). 

on peut voir 6galement sur les figures 3a, 3b et 
3c que le bord de I'anneau 40 est chanfrein6 de manifere & le 
centrer par rapport . 1' entree de I'alesage lors de son 
passage dans le logement, afin d'eviter qu'il ne soxt 
ddt6rior6 ou deforme. En outre cette structure de 1 anneau 
40 permet de produire une force suffisante pour lutter 
contre les efforts de frottement du curseur 42 sur les 
pistes conductrices du profile, mais permet 6galement au 
support 4 du curseur 43 de glisser sur la face d'appux du 
logement 17 pour ne pas d6t4riorer le capteur 20 ou e 
curseur 42 lors des mouvements relatifs de la tige 14, 
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rotation ou jeu lateral, par rapport au corps 10 du v6rin 1. 

etre 



On notera que la barrette 22 peut 



positionn6e h I'extr^mite du profile 21 du capteur 20 soit 
longitudinalement comme c'est le cas sur les figures soit 

transversalement . 

Le dispositif de controle de la position d'un 
piston ou de la tige de piston d'un v6rin selon 1- invention 
simplifie la mise en place et le raccordement 61ectrique du 
capteur et de son curseur dans le v6rin permettant d'obtenir 
un gain de temps de montage important et notamment la 
suppression des operations consistant a faire de la soudure 
et a enrouler des fils autour du capteur, ainsi que des 
operations consistant & faire passer lesdits fils du 
logement de I'extr6mit4 du profit du capteur vers 
I'extSrieur du v6rin, diminuant le coQt d' integration et de 

montage du capteur. 

En outre la dissociation du capteur et de 
interface permet de gagner du temps de fabrication du 
capteur, par rapport aux capteurs actuels qui nScessite da 

mise en place d'une bague. 

Le dispositif selon la pr6sente invention 
presents un systeme de connexion simplifi6 et un 
encombrement r6duit conjuguant la realisation des contacts 
eiectriques et le maintien en position du capteur dans le 
fond du vSrin. 
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REVENDICATIONS 



1) Dispositif (2) permettant de connaitre la position et 
de mesurer les d^placements du piston (14) ou de la tige de 
piston (12) dans la chambre (15) d'un v4rin (1) du type 
comprenant un capteur potentiom6trique rectiligne lin6aire 
(20) caract^rise en ce qu'il comprend une interface de 
connexion (3) destinSe a permettre la connexion 61ectrique 
entre ledit capteur (20) et un appareil de mesure et apte a 
etre positionn6e et maintenue (21) dans le fond (11) du 
verin (1) et des moyens de connexion (22,34) de ladite 
interface (3) audit capteur (20), ladite interface (3) 
assurant le maintien en positions angulaire.et longitudinals 
du profile rectiligne (21) du capteur (20) et des moyens 
d'etanch^it^ (38). 

2) Dispositif selon la revendication 1 caract6ris6 en ce 
que 1- interface (3) comporte des moyens detrompeurs (35). 

3) Dispositif selon la revendication 1 ou 2 caract6ris6 >en 
ce que la connexion entre 1 • interface (3) et le capteur (20) 
est r6alis6e au moyen d'une barrette (22), solidaris6e a 
rextr^mite du profile (21) du capteur (20) log6e dans le 
fond (11) du v6rin (1), comportant des fiches femelles (23) 
destinees t recevoir des broches m^talliques (34) 
solidaris6es h 1' interface (3). 

4) Dispositif selon la revendication 3 caracterise en ce 
que le maintien du profit (22) dans le fond (11) du v6rin 
(1) est r6alis6 au moyen de deux broches de maintien (36), 
S0lidaris6es a 1-interface (3) et venant s ' insurer chacune, 
lors de la connexion electrique de cette dernifere au capteur 
(20), dans une encoche (24) ou un trous pratiques dans le 
profile (21) du capteur (20). 

5) Dispositif selon la revendication 4 caract6ri86 en ce 
que le sens de connexion entre r interface (3) et la 
barrette (22) du capteur (20) est indiqu6 par la position 
relative des broches de maintien (36) par rapport aux 
broches de connexion 61ectrique (34) de 1 ■ interface (3). 

6) Dispositif selon I'une quelconque des revendi cat ions 3 
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i 5 caractsrls* en ce.qu. l. barrett*. (22) est entoar^e d'on 

joint torique (25). ^^ir^r^c, 
7) Dispositif selon I'une quelconqu. des revend.cat ons 
pr*c«ente. c.r.ct*rl.4 .n c. que le support de curseur (4, 
' 1 est constitu* d'un. baque (41), suppcrtant u„ curseur 
'42,, enni^e sur le Profil. (21) du capt.ur 
potentio™«rique. est assocU a un anneau ,40) defor».bI. en 
Ltl.re Plastique enfiU sur ledit protU. <" - « « 
support de curseur (4) et le fond. (ID du v^r.n (1). de 
„aniere que, lors de roperation consistent » introduire le 
Piston (12) dans la cba^bre (15, du v*rln U, et. orsque 1. 
piston arrive en butee au fond du v*rln, I'anneau (40) et le 
support de curseur (4) puissant ttre enqa,*s en force dans 
un loqe^ent (17) .^na,e a I'entr^e de ralesaqe (16) du 
piston (12) recevant le profiU (21) et Stre ^a.ntenus dans 
ledit logen,ent pour assurer un bon contact du curseur (42) 
avec les pistes conductrices du profile (21). 
8) Dispositif selon la revendication 7 =aracterls* en ce 
J,e le diametre de rouverture d'entr^e de X'al^saqe (16) 
est inf^rieur au diamStre de 1' anneau (40). 
9, Dispositif selon la revendication 7 ou la revendication 
a caracteris4 en ce que ranneau ,40) est con,u ™' » 
produire une force suffisante pour lutter centre les effort. 
L frottemant du curseur (43) sur les pistes conductrices du 
profin (21, tout en per„ett.nt au support ,4) dudit curseur 
(43) de pouvolr qlisser en rotation et lat^rale«>ent sur la 
face d'appul du loqement ,17), sans jeu longitudinal. 
10, Dispositif selon rune quelconque des 

a 9 caract^rise en ce que I'anneau (40) assocxe au support 

de curseur (4) est chanfreinS. „,,i,.,tlo„s 
U, Dispositif selon I'une quelconque des revendrcations 

pricdentes caracteris.e en ce que l'"'-*-^^" 
cha»bre (15, du v«rin et 1. milieu a»blant est r^alis^e par 
la structure de 1' interface (3). ..x „„ 

12) Dispositif selon la revendication 11 caracterise en ce 
Z I 'interface ,3) qui Pr.sente une for„e cWi»dr'qu^ 
comport, une gorge p«riph*rique (37) destines a recevoxr un 
joint d'6tanch6it6 torique (38). 
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13) Dispositif selon I'une quelconque des revendications 3 
a 9 caractdrisS en ce que I'^tanch^ite autour des broches 
conductrices (34) de interface (3) est r6alis6e par une 
technique de moulage ou par perle de verre fondue dans un 
corps en acier inoxydable. 
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